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Objectifs

Responsable(s)
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Programme

1" SEMESTRE Code |Ects | cMm | o1 | ™ | TP | Distanciel | Total
Groupe d'UE : UEF Mécanique (30 ECTS)
Anglais pour la communication scientifique (Phys) 91318 LG5LA
(X31A040) UE 479 3 0 0 16 0 1.6 17.6
Outils Mathématiques 3 (X31P010) SBIELOSPHY | 5 2 0 2 0 48 52.8
outils mathématiques 3a (X31P011) o118 112357PHY Fe 9 0 9 0 1.8 19.8
Outils Mathématiques 3b (X31P012) 1318 112358PHY £ 15 0 15 0 3 33
Mécanique des fluides (X31P100) 913 18 LG 5 PHY 5 14 0 14 12 4 44
UE 992
913 18 LG 5 PHY
Elasticité linéaire (X31P110) UE 996 5 16 0 16 8 4 44
Mécanique Générale 3 (X31P120) II3IBLGSPHY | 5 20 0 20 0 4 44
UE 998
Résistance des matériaux (X31P130) 91318 LG 5 PHY 5 14 0 14 12 4 44
UE 994
Ouverture professionnelle - Physique (X31T040) MBIBLOOCLLY 0 0 16 0 1.6 17.6
Groupe d'UE : UEL (0 ECTS)
. 91318 LG5 TR
Stage libre (X31T200) UE 2132 0 0 0 0 0 0 0
Total 30
2" SEMESTRE Code |Ects | cm | o1 | ™ | TP |Distanciel | Total
Groupe d'UE : UEF Mécanique (30 ECTS)
913 18 LG 6 PHY
Stage (X32T040) UE 1069 3 0 0 0 0 0 0
. 913 18 LG 6 PHY
Mesure Physique (X32P100) UE 1051 2 10 0 10 0 2 22
Vibrations des systémes discrets (X32P110) J13I8LG6PHY | 10 0 10 0 2 22
UE 1053
Mécanismes, CAO et simulations (X32P120) 913 18 LG 6 PHY 5 8 0 8 24 4 44
UE 1054
Comportement mécanique des matériaux (X32P130) 913 11J§E 11%56 BPHY 2 10 0 10 0 2 22
Thermodynamique-Energétique (X32P140) a3 [1_]8E L1C(5) 56 BPHY 4 14 0 14 0 2.8 30.8
Introduction a la méthode des éléments finis (X32P150) 913 Iljf‘;E Ll%gszY 5 14 0 14 16 4.4 48.4
Analyse numérique pour la mécanique (X32P160) a3 11;]35 Ll((;)éSGPHY 5 14 0 12 14 4 44
Analyse numérique (X32P041) B 1 Lz(éasﬁpHY & 14 0 0 0 14 154
TD TP analyse numérique mécanique (X32P162) SIS} 6 1LG @ 1PENY 1HC 0 0 12 14 2.6 28.6
Anglais Professionnel Physique (X32A040) 913 Iljg F Ol 0 0 16 0 1.6 176
Groupe d'UE : UEL (0 ECTS)
. 91318 LG 6 TR
Stage libre (X32T200) UE 2133 0 0 0 0 0 0 0
Total 30




Modalités d’évaluation

X31A040 ,
Anglais pour la communication scientifique (Phys) Nb d'ECTS (3
Controle continu Examen
REGIME Session |Ecrit|Pratique|Oral|Ecrit|Pratique|Oral Total coef
L. 1 1.5 |0 1.5 10 0 0 3
Ordinaire 3 0 0 0 3 0 0 3
. P 1 0 0 0 1.5 |0 1.5 |3
Dispensé d'assiduité 3 0 0 0 3 0 0 3
The module will be assessed through continuous assessment (100%). You will be assessed indirectly on everything you do in class, and directly on
* an in-class test
* your project work
X31P010 \
Outils Mathématiques 3 Nb d'ECTS 5
X31P011
outils mathématiques 3a
Controle continu Examen
REGIME Session Ecrit Pratique Oral Ecrit Pratique Oral Total coef
L. 1 2 0 0 0 0 0 2
Ordinaire > 0 0 0 > 0 0 3
Dispensé d'assiduité L 0 0 0 2 0 0 2
i idui
P ! 2 0 0 0 2 0 0 2
2 controles continus, pas d'examen
X31P012
Outils Mathématiques 3b
Controle continu Examen
REGIME Session Ecrit Pratique Oral Ecrit Pratique Oral Total coef
L. 1 3 0 0 0 0 0 3
Ordinaire 2 0 0 0 3 0 0 3
. P TE 1 0 0 0 3 0 0 3
Dispensé d'assiduité 2 0 0 0 3 0 0 3
2 controles continus, pas d'exmen sauf pour les DA.
X31P100 \
Mécanique des fluides Nb d'ECTS 5
Contrdle continu Examen
REGIME Session Ecrit Pratique Oral Ecrit Pratique Oral Total coef
L. 1 3 2 0 0 0 0 5
Ordinaire > 0 > 0 3 0 0 5
Dispensé d'assiduité L 0 2 0 3 0 0 >
i idui
P " 2 0 2 0 3 0 0 5
Les notes de pratique de la deuxiéme session correspondent a un report des notes de pratique de la premiére session.
X31P110 \
Elasticité linéaire Nb d'ECTS|5
Controle continu Examen
REGIME Session |Ecrit|Pratique|Oral|Ecrit|Pratique|Oral Total coef
Ordinaire 1 1.25 |1.25 0 2.5 |0 0 5
2 1.25 ]1.25 0 0 0 2.5 |5
. s ek 1 0 0 0 5 0 0 5
Dispensé d'assiduité 2 0 0 0 0 0 5 5
X31P120 \
Mécanique Générale 3 Nb d'ECTS|5
Controle continu Examen
REGIME Session |Ecrit|Pratique|Oral|Ecrit|Pratique|Oral Total coef
L. 1 2 0 0 3 0 0 5
Ordinaire 2 |15 |o 0 35 |0 0 |5
1 0 0 0 5 0 0 5
Di 5 d'assiduit
ispensé d'assiduité > 0 0 0 = 0 0 =
X31P130 . Nb d'ECTS|5
Résistance des matériaux
Controéle continu Examen
REGIME Session |Ecrit|Pratique|Oral|Ecrit|Pratique|Oral Total coef
Ordinaire 1 1.25 ]1.25 0 2.5 |0 0 5
inai
2 0 1.25 0 3.75 |0 0 5
Dispensé d'assiduité L 0 0 0 5 0 0 >
i idui
P ! 2 o Jo 0 |5 o 0 |5

Limite d'acceuil de la salle de TP, 12 étudiants.
Raison : cout des équipements a dupliquer et sécurité




X31T040 \
Ouverture professionnelle - Physique Nb d'ECTS|2
Controéle continu Examen
REGIME Session |Ecrit|Pratique|Oral|Ecrit|Pratique|Oral Total coef
L. 1 0.8 |0 1.2 10 0 0 2
Ordinaire 2 |08 |o 12 0 o 0 |2
Dispensé d'assiduité L 08 10 12 10 0 0 |2
1! 1 1
P " 2 |08 |o 120 |0 0 |2
X31T200 ,
Stage libre Nb I'ECTS 0
Controle continu Examen
REGIME Session Ecrit Pratique Oral Ecrit Pratique Oral Total coef
. 1 0 0 0 0 0 0 0
Ordinaire 2 0 0 0 0 0 0 0
. P 1 0 0 0 0 0 0 0
Dispensé d'assiduité 2 0 0 0 0 0 0 0
X32T040 Nb d'ECTS|3
Stage
Controle continu Examen
REGIME Session |Ecrit|Pratique|Oral|Ecrit|Pratique|Oral Total coef
. 1 1.5 |0 1.5 |0 0 0 3
Ordinaire 2 |15 |0 15 [0 o E
. P 1 1.5 |0 1.5 |0 0 0 3
Dispensé d'assiduité 2 15 o 5 10 0 0 3
Cette UE est obligatoire pour les étudiants dispensés d'assiduité.
X32P100 \
Mesure Physique Nb d'ECTS|2
Controéle continu Examen
REGIME Session |Ecrit|Pratique|Oral|Ecrit|Pratique|Oral Total coef
L. 1 0.8 |0 0 1.2 10 0 2
Ordinaire 2 o4 |o 0 |16 o 0 |2
Dispensé d'assiduité L 0 0 0 2 0 0 2
P 2 o |o 0 2 |o 0 |2
X32P110 ,
Vibrations des systemes discrets Nb d'’ECTS 2
Controle continu Examen
REGIME Session |Ecrit|Pratique|Oral|Ecrit|Pratique|Oral Total coef
- 1 2 0 0 0 0 0 2
Ordinaire 2 |04 |o 0 |16 |o 0 |2
1 0 0 0 2 0 0 2
Di T
ispensé d'assiduité 2 0 0 0 2 0 0 2
X32P120 \
Mécanismes, CAO et simulations Nb d'ECTS 5
Contrdle continu Examen
REGIME Session Ecrit Pratique Oral Ecrit Pratique Oral Total coef
.. 1 0 3 0 2 0 0 5
Ordinaire 2 0 2 0 3 0 0 5
. P 1 0 2 0 3 0 0 5
Dispensé d'assiduité 2 0 2 0 3 0 0 5
X32P130 . . Nb d'ECTS|2
Comportement mécanique des matériaux
Controle continu Examen
REGIME Session |Ecrit|Pratique|Oral|Ecrit|Pratique|Oral Total coef
L. 1 1.2 10.8 0 0 0 0 2
Ordinaire 2 |06 |04 0 0 |o 1 2
. PUT 1 0 0.8 0 1.2 |0 0 2
Dispensé d'assiduité > 0 08 0 0 0 o
X32P140 \
Thermodynamique-Energétique Nb d'ECTS|4
Controéle continu Examen
REGIME Session |Ecrit|Pratique|Oral|Ecrit|Pratique|Oral Total coef
L. 1 0.8 1.6 0 1.6 |0 0 |4
Ordinaire 2 0 |16 0 |24 |o 0 |
Dispensé d'assiduité 1 0 1.6 0 24 |0 0 |4
ispensé d'assiduité > 0 16 0 52 1o n

Les notes de pratique de seconde session sont un report des notes de pratiques de premiére session




X32P150 \
Introduction a la méthode des éléments finis Nb d'’ECTS|5
Controéle continu Examen
REGIME Session |Ecrit|Pratique|Oral|Ecrit|Pratique|Oral Total coef
L. 1 1.5 |1.5 0 2 0 0 5
Ordinaire 2 0 |15 0 35 |0 0 5
Dispensé d'assiduité L 0 0 0 > 0 0 5
1! 1 1
P ! 2 o Jo 0 |5 o B
X32P160 o Nb d'ECTS 5
Analyse numérique pour la mécanique
X32P041
Analyse numérique
Controle continu Examen
REGIME Session Ecrit Pratique Oral Ecrit Pratique Oral Total coef
Ordinaire 1 1.75 0 0 0 0 0 1.75
2 0 0 0 1.75 0 0 1.75
. T 1 0 0 0 1.75 0 0 1.75
Dispensé d'assiduité 2 0 0 0 175 0 0 175
X32P162
TD TP analyse numérique mécanique
Contrdle continu Examen
REGIME Session Ecrit Pratique Oral Ecrit Pratique Oral Total coef
Ordinaire 1 1.62 1.63 0 0 0 0 3.25
1! 1
2 0 0 0 3.25 0 0 3.25
Dispensé d'assiduité 1 0 0 0 3.25 0 0 3.25
1! 1 1
P ! 2 0 0 0 3.25 0 0 3.25
X32A040 ,
Anglais Professionnel Physique Nb I'ECTS 2
Controle continu Examen
REGIME Session Ecrit Pratique Oral Ecrit Pratique Oral Total coef
L. 1 1.2 0 0.8 0 0 0 2
Ordinaire 3 0 0 0 0 0 2 >
. T 1 0 0 0 1 0 1 2
Dispensé d'assiduité 3 0 0 0 0 0 2 >
The module will be assessed through
« an in-class test (listening comprehension)
* your project work
X32T200 \
Stage libre Nb d'ECTS 0
Contrdle continu Examen
REGIME Session Ecrit Pratique Oral Ecrit Pratique Oral Total coef
1 0 0 0 0 0 0 0
Ordinai
rdinaire 2 0 0 0 0 0 0 0
1 0 0 0 0 0 0 0
Di s d'assiduité
ispensé d'assiduité > 0 0 0 0 0 0 0




Description des UE

913 18 LG 5 LA UE 479

Anglais pour la communication scientifique (Phys) (X31A040)

Information générale générales

Intitulé de 1'unité d’enseignement

Anglais pour la communication scientifique (Phys) (X31A040)

Langue d’enseignement Anglais

Lieu d’enseignement UFR Sciences
Niveau licence
Semestre 5

Responsable de 1'unité d’enseignement

LE RESTE CECILE MARIE

Place de I’enseignement

Unité(s) d’enseignement pré-requise(s)

Anglais 3 et 4, ou équivalent.

Parcours d’études comprenant 1'unité
d’enseignement

L3 Physique : Physique,L3 Physique : Physique / mineure Chimie,L3 Physique : Mécanique,L3
Physique : Mécanique - CMI Ingé. Calcul Méca. CMI-ICM,L3 Physique : Physique - CMI Ingé.
Nuclé. et Appli. CMI-INA,L3 Physique : Physique / mineure Enseigner a I'Ecole Primaire EEP

Programme

Objectifs (résultats d'apprentissage)

A lissue de cet enseignement, 1’étudiant-e sera capable de :

1. répondre a des questions de compréhension sur un texte rédigé en anglais universitaire, que ce
soit dans son domaine de spécialité ou dans un autre domaine, dans un esprit similaire a ce qui est
proposé a I'épreuve de compréhension écrite de la certification IELTS Academic English.

2. présenter a l’oral un texte issu de la presse scientifique générale dans son domaine de spécialité,
replacer l'article dans son contexte et expliquer les enjeux de la recherche ou de la thématique
abordée dans cet article.

3. présenter son travail dans un anglais clair et phonologiquement approprié, en utilisant des outils
de présentation adaptés et en communiquant avec un degré d’aisance et de spontanéité qui rende
possible une interaction normale avec un locuteur natif, sans recours excessif aux notes.

Contenu

1. Développement du vocabulaire scientifique général

2. Développement du vocabulaire scientifique de spécialité

3. Analyse de textes scientifiques

4. Développement de la capacité a adapter son discours a différentes situations de communication
scientifique

4. Analyse de documents audio ou vidéo

5. Pratique de I'oral en contexte

6. Sensibilisation au systéme phonologique de I’anglais pour améliorer la prise de parole des
étudiant-e-s

Méthodes d’enseignement

Mixte

Volume horaire total

TOTAL : 16h Répartition : CM : Oh TP : Oh TD : 16h CI : Oh

Enseignement a distance

oui (1.6h)

Bibliographie

Aucun ouvrage obligatoire

913 18 LG 5 PHY UE 971

Outils Mathématiques 3 (X31P010)

Intitulé de l'unité d’enseignement

Outils Mathématiques 3 (X31P010)

Langue d’enseignement

Francais

Lieu d’enseignement

UFR des Sciences et des Techniques

Niveau licence
Semestre 5
Responsable de 1'unité d’enseignement ROYER GUY




Place de I’enseignement

Unité(s) d’enseignement pré-requise(s)

Parcours d’études comprenant 1'unité
d’enseignement

L3 Physique : Physique,L3 Physique : Mécanique,L3 Physique : Physique / mineure Chimie,L3
Physique : Mécanique - CMI Ingé. Calcul Méca. CMI-ICM,L3 Physique : Physique - CMI Ingé.
Nuclé. et Appli. CMI-INA,L3 Physique : Physique / mineure Enseigner a I'Ecole Primaire EEP

Programme

Objectifs (résultats d'apprentissage)

Au terme de cette unité d’enseignement l'étudiant saura :

« Utiliser I'analyse tensorielle pour I'appliquer en physique des solides, en relativité, en physique
nucléaire, en mécanique quantique

* Simuler un signal par une série de Fourier ou une transformée de Fourier

Effectuer une convolution de deux fonctions a 1’aide d'une distribution de Dirac

* Effectuer des calculs avec des fonctions de variables complexes et calculer des résidus
 Résoudre les équations différentielles et notamment celles du type de Fuchs

* Reconnaitre et utiliser les caractéristiques de certains opérateurs utilisés en physique.
 Déterminer des transformées de Laplace pour, en particulier, résoudre des équations
différentielles pour des systemes physiques causaux

Contenu

Tenseurs

Séries de Fourier, Transformées de Fourier, Transformées de Laplace et équations différentielles
Fonctions d'une variable complexe :

Dérivation et Intégration d'une fonction d’'une variable complexe, Séries de fonctions, Théoreme des
résidus et calculs d’'intégrales

Distribution de Dirac, Convolution

Distanciel :Equations différentielles du second ordre et résolution par des développements en
series, équations aux dérivées partielles

Rappels sur les Espaces vectoriels, opérateurs unitaires et hermitiens

Méthodes d’enseignement

CM et TD

Volume horaire total

TOTAL : 48h Répartition : CM : 24h TP : Oh TD : 24h CI : Oh

Enseignement a distance

oui (4.8h)

Bibliographie

913 18 LG 5 PHY EC 1537

outils mathématiques 3a (X31P011)

Information générale générales

Intitulé de 1'unité d’enseignement

outils mathématiques 3a (X31P011)

Langue d’enseignement

Frangais

Lieu d’enseignement

UFR des Sciences et des Techniques

Niveau licence
Semestre 5
Responsable de 1'unité d’enseignement ROYER GUY

Place de I’enseignement

Unité(s) d’enseignement pré-requise(s)

Parcours d’études comprenant 1'unité
d’enseignement

L3 Physique : Physique,L3 Physique : Mécanique,L3 Physique : Physique / mineure Chimie,L3
Physique : Mécanique - CMI Ingé. Calcul Méca. CMI-ICM,L3 Physique : Physique - CMI Ingé.
Nuclé. et Appli. CMI-INA,L3 Physique : Physique / mineure Enseigner a I'Ecole Primaire EEP

Programme




Objectifs (résultats d'apprentissage)

Al'issue de cet enseignement 1’étudiant sera capable de :

» Utiliser I'analyse tensorielle pour I'appliquer en physique des solides, en relativité, en physique
nucléaire, en mécanique quantique

* Simuler un signal par une série de Fourier ou une transformée de Fourier

 Déterminer des transformées de Laplace pour, en particulier, résoudre des équations
différentielles pour des systemes physiques causaux

Contenu

Tenseurs
Séries de Fourier, Transformées de Fourier, Transformées de Laplace et équations différentielles

Méthodes d’enseignement

Cours + TD

Volume horaire total

TOTAL : 18h Répartition : CM : 9h TP : Oh TD : 9h CI : Oh

Enseignement a distance

oui (1.8h)

Bibliographie

913 18 LG 5 PHY EC 1538

Outils Mathématiques 3b (X31P012)

Information générale générales

Intitulé de l'unité d’enseignement

Outils Mathématiques 3b (X31P012)

Langue d’enseignement

Francais

Lieu d’enseignement

UFR des Sciences et des Techniques

Niveau licence
Semestre 5
Responsable de 1'unité d’enseignement ROYER GUY

Place de I’enseignement

Unité(s) d’enseignement pré-requise(s)

Parcours d’études comprenant 1'unité
d’enseignement

L3 Physique : Physique,L3 Physique : Mécanique,L3 Physique : Physique / mineure Chimie,L3
Physique : Mécanique - CMI Ingé. Calcul Méca. CMI-ICM,L3 Physique : Physique - CMI Ingé.
Nuclé. et Appli. CMI-INA,L3 Physique : Physique / mineure Enseigner a 1'Ecole Primaire EEP

Programme

Objectifs (résultats d'apprentissage)

Au terme de cet élément constitutif I'étudiant saura :

« Effectuer une convolution de deux fonctions a I’aide d’une distribution de Dirac

« Effectuer des calculs avec des fonctions de variables complexes et calculer des résidus
* Résoudre les équations différentielles et notamment celles du type de Fuchs

* Reconnaitre et utiliser les caractéristiques de certains opérateurs utilisés en physique.

Contenu

Fonctions d’une variable complexe :

Dérivation et Intégration d'une fonction d’'une variable complexe, Séries de fonctions, Théoreme des
résidus et calculs d’'intégrales

Distribution de Dirac, Convolution

Distanciel :Equations différentielles du second ordre et résolution par des développements en
series, équations aux dérivées partielles

Rappels sur les Espaces vectoriels, opérateurs unitaires et hermitiens

Méthodes d’enseignement

CM + TD

Volume horaire total

TOTAL : 30h Répartition : CM : 15h TP : Oh TD : 15h CI : Oh

Enseignement a distance

oui (3h)

Bibliographie




913 18 LG 5 PHY UE 992

Mécanique des fluides (X31P100)

Information générale générales

Intitulé de l'unité d’enseignement

Mécanique des fluides (X31P100)

Langue d’enseignement Francais

Lieu d’enseignement

Niveau licence

Semestre 5

Responsable de 1'unité d’enseignement CARPY SABRINA

Place de I’enseignement

Unité(s) d’enseignement pré-requise(s)

Parcours d’études comprenant 1'unité
d’enseignement

L3 Physique : Mécanique,L3 SVT : Sciences de la Terre et de I'Univers STU,L3 Physique :
Mécanique - CMI Ingé. Calcul Méca. CMI-ICM

Programme

Objectifs (résultats d'apprentissage)

A l'issue de I'UE I'étudiant....

« établit les équations de la mécanique des fluides a partir du principe fondamental de la
dynamique.

« simplifie les équations en fonction des hypothéses du probléme (équilibre statique, fluide parfait,
fluide réel newtonien,...).

« évalue la répartition des variables (pression, vitesse, température, masse volumique,...) pour un
probléme simple de mécanique des fluides.

« décrit un écoulement du point de vue de 1’expérimentateur et du modélisateur.

* détermine les parametres de contréle d'un écoulement.

* dégage les nombres adimensionnels importants pour la réalisation de maquettes réduites ou la
simplification des équations conduisant a des écoulements modeles de mécanique ou de
géophysique.

» calcule la force exercée par un écoulement sur un obstacle dans le cadre de probleme
d’interactions fluide-structure (mécanique ou sédimentologie).

En Pratique, I'étudiant...

« connait les différents moyens de mesurer la pression, la vitesse, la masse volumique, la
température et la viscosité d'un fluide dans une expérience.

* sait utiliser les tables des propriétés physiques d'un fluide en fonction de la température.

*» Exécute un protocole expérimental

« Effectue des réglages fins sur des dispositifs sensibles.

* Evalue la précision d'une mesure

* Interpréte les résultats d'une expérimentation

* Rédige un compte rendu

* Fait le lien avec la théorie et évalue les limites des hypotheses




Contenu

Objectifs :

1. Etablissement des équations de la mécanique des fluides

2. Modélisation d’un probléme simple de mécanique des fluides (hypothéses, équations, résolution
analytique)

3. Evaluation des répartitions de variables (pression, vitesse, température, masse volumique, . . .)
4. Applications aux problemes mécaniques et géophysiques

Contenu :

* Qu’est-ce qu'un fluide ?

Concept du milieu continu ; notion de particule fluide ; masse volumique ; vitesse en un point ;
contrainte ; viscosité : analogie entre fluide et solide élastique ; fluide parfait versus fluide réel ;
différents types d’écoulements : laminaires versus turbulent, incompressibles versus compressibles,
stationnaires versus instationnaires

* Analyse dimensionnelle et théorie de la similitude

Approximation a priori ; unités de mesures ; principaux nombres adimensionnels ; théoréme des Pi-
Vaschy-Buckingham ; applications : réductions du nombre de paramétres, maquette a échelle
réduite

* Hydrostatique

Equation générale de la statique ; mesure de la pression ; cas d’un fluide incompressible au repos et
en équilibre relatif ; statique des fluides compressibles ; théoreme d’Archiméde

* Cinématique des fluides

Description lagrangienne et eulérienne ; trajectoire et ligne de courant ; flux et débit ; volume de
contréle et volume matériel ; théoreme de transport ; équation de conservation de la masse.

¢ Fluide parfait

Quantité de mouvement, quantité d’accélération ; principe fondamental de la dynamique pour les
écoulements de fluide parfait ; équations d’Euler ; théoreme de Bernoulli et ses applications ;
théoreme de la quantité de mouvement et ses applications.

* Fluide réel

Equations de Navier-Stokes ; comportement newtonien ; écoulements dominés par la viscosité ;
écoulement de Poiseuille ; écoulement de Couette ; écoulement de Stokes ; écoulement gravitaire ;
adimensionalisation des équations

Travaux pratiques : viscosité des fluides newtoniens et non-newtoniens, propriétés physiques de
l'air, hydraulique, jet impactant

Méthodes d’enseignement

Cours, TD, TP, Distanciel

Volume horaire total

TOTAL : 40h Répartition : CM : 14h TP : 12h TD : 14h CI : Oh

Enseignement a distance

oui (4h)

Bibliographie

Hydrodynamique Physique, E. Guyon, J-P Hulin et L. Petit, CNRS Editions ; Principles of Physical
Sedimentology, J.R.L Allen, the blackburn press.

913 18 LG 5 PHY UE 996

Elasticité linéaire (X31P110)

Information générale générales

Intitulé de 1'unité d’enseignement

Elasticité linéaire (X31P110)

Langue d’enseignement Francais
Lieu d’enseignement

Niveau licence
Semestre 5
Responsable de 1'unité d’enseignement LE VAN ANH

Place de I’enseignement

Unité(s) d’enseignement pré-requise(s)

Parcours d’études comprenant 1'unité

d’enseignement

L3 Physique : Mécanique,L3 Physique : Mécanique - CMI Ingé. Calcul Méca. CMI-ICM

Programme




Objectifs (résultats d'apprentissage)

* Savoir calculer les déformations dans un milieu continu, notamment la variation de longueur, la
variation d'angle et la variation de volume. Savoir calculer le tenseur de déformation, les
déformations principales et les directions principales de déformation.

« Savoir calculer le vecteur des contraintes et le tenseur de contraintes, les contraintes principales
et les directions principales de contrainte. Connaitre le lien entre le PFD et l'équation locale de la
dynamique.

* Connaitre la loi de comportement élastique linéaire, en particulier celle en isotropie.

* Savoir poser le probléme d'élasticité linéaire, connaitre les méthodes de résolution : la méthode
des déplacements et la méthode des contraintes.

» Compare les modeles théoriques a des résultats d’essais effectués en autonomie (photoélasticité)
ou en binéme encadré (jauge résistive et centrale d’acquisition)

* Maitrise l'utilisation des instruments de mesure standard (pied a coulisse, jauge résistive,
photoélasticité)

Contenu

Cours et TD
Chap. 0. Rappels mathématiques

Chap. 1. Mouvement et déformation d'un corps
1. Transformation. Déplacement.
2. Gradient de la transformation.
3. Hypothése des petites transformations.
4. Tenseur de déformation et tenseur de rotation locale.
5. Variation de longueur.
6. Variation d'angle.
7. Variation de volume.

8. Décomposition du vecteur de déformation en allongement relatif et vecteur glissement.

9. Déformations principales - Directions principales de déformation.

10. Les cercles de Mohr de déformation.

Chap. 2. Contraintes

1. Efforts extérieurs - Principe fondamental de la dynamique.

2. Efforts intérieurs - Vecteur contrainte - Tenseur de contrainte.

3. Equation locale de la dynamique.

4. Symétrie du tenseur de contrainte.

5. Décomposition du vecteur contrainte en contrainte normale et cisaillement.

6. Contraintes principales - Directions principales de contrainte.

7. Les cercles de Mohr de contrainte.

Chap. 3. Loi de comportement élastique linéaire
1. Motivation.
2. Loi de comportement élastique linéaire.
3. Loi de comportement élastique linéaire isotrope.

Chap. 4. Probleme d'élasticité linéaire
1. Bilan des équations et des inconnues.
2. Méthode des déplacements.
3. Principe de Saint Venant.
4. Equations de compatibilité.
5. Méthode des contraintes.
Distanciel
Chap. 5. Energies - Théorémes énergétiques (Distanciel)
1. Energie de déformation.
2. Energie de contrainte.
3. Energie potentielle totale. Théoreme du minimum de 1'énergie potentielle totale.
4. Energie complémentaire totale. Théoréme du minimum de l'énergie complémentaire.
Chap. 6. Thermoélasticité linéaire (Distanciel)
1. Loi de comportement thermoélastique linéaire isotrope.
2. Source de chaleur - Flux de chaleur.
3. Equation thermique.
4. Probleme thermoélastique linéaire homogene isotrope.
TP
1) Photoélasticité
Comparaison entre la prédiction des modeles analytique pour les structures de type poutre et les
cartes de contraintes expérimentales visualisées grace a la photoélasticité.
Discussion autour de la notion de modélisation (cadre, hypothéses, limites).
2) Tube mince en pression, torsion et sous chargement complexe
Comparaison entre la prédiction des modeles analytique pour une structure de type tube mince et
les déformations expérimentales relevées au milieu du tube grace a des jauges de déformation.
La notion de direction principale de déformation est illustrée dans ce cadre concret d’application

Méthodes d’enseignement

Cours

D

Cours en distanciel pour les chapitres 5 et 6
TP

Volume horaire total

TOTAL : 40h Répartition : CM : 16h TP : 8h TD : 16h CI : Oh




Enseignement a distance oui (4h)

P. Ballard, A. Millard, Poutres et Arcs Elastiques, Les Editions de 1'Ecole Polytechnique, 2009.

Y. Bamberger, Mécanique de l'ingénieur, tome 2 (Milieux Déformables) et tome 3 (Solides
Déformables), Hermann, 1997

J.L. Batoz, G. Dhatt, Modélisation des Structures par Eléments Finis, Hermes, vol. 1 (Solides
Elastiques) et vol. 2 (Poutre set Plaques), 1990.

P.G. Ciarlet, Elasticité Tridimensionnelle. Masson, 1986.

J. Coirier, Mécanique des Milieux Continus, Concepts de Base, Dunod, 1997, 2013.
0. Coussy, Mécanique des Milieux Poreux, Editions Technip, 1991.

J. Dug, D. Bellet, Mécanique des Solides Réels, Elasticité, Cepadues Editions, 1976.
G. Duvaut, Mécanique des Milieux Continus, Masson, 1990.

D. Gay, Matériaux Composites, Lavoisier, 6& éd, 2015.

D. Guitard, Mécanique du Matériau Bois et Composites, Cepadues Editions, 1987.

M. Géradin, D. Rixen, Théorie des vibrations: application a la dynamique des structures, Elsevier,
1996.

Bibliographie
P. Germain, Mécanique, tome II, Ellipses, Polytechnique, 1987

P. Germain, P. Muller, Introduction a la Mécanique des Milieux Continus, Masson, 1997.
A.N. Guz, Fundamentals of the 3D Theory of Stability of Deformable Bodies, Springer, 1994.
J.P. Henry, F. Parsy, Cours d'Elasticité, Dunod Université, Bordas, Paris, 1982.

V.D. Kupradze, T. G. Gegelia, M. O. Basheleishvili, and T. V. Burchuladze, Three-Dimensional
Problems of Elasticity and Thermoelasticity, Volume 25, North-Holland, 1979.

S. Laroze, ].J. Barrau, Mécanique des Structures, tome 4, Calcul des Structures en Matériaux
Composites, Eyrolles-Masson, 1987.

P. Le Tallec, Introduction a la Dynamique des Structures. Ellipses, Polytechnique, 2000.

J. Salengon. Mécanique des Milieux Continus, tome II, Thermoélasticité, Ellipses, Polytechnique,
1995.

K. Washizu, Variational Methods in Elasticity and Plasticity. (International Series of Monographs in
Aeronautics and Astronautics). Oxford-New York, Pergamon Press, 1982.
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Information générale générales

Intitulé de I'unité d'enseignement Mécanique Générale 3 (X31P120)

e - CMI Ingé. Calcul Méca. | CMIICM

Alissue de cette UE, I'étudiant

Objectifs (résultats d'apprentissage)

ot des thoréme de Iénergie
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1Quest co que c'ost que la Mécanique 9
1.1 Ma section e

12 Objet du cours de mécanique.
1.3 Brenches scientifiques de la mécanique
14 Domaines dapplicationde I mécanique
15 Unités et symboles

151 Umms atlourssymbolss dans e sytems ntornationa 50
nal

réfoesdnités dans o Systime ntrnatio
133 Koot

2 Applcations antisymétriqes. Torseurs 15

2.1 Produt scalaire et produit vectoriel

2.1.1 Produit scalaire

3Faross ot systhm do foros 19

3.1 Notion de

J2Mamenld‘unvecwulhe par rapport  un point . ..
Notic

251 Résltante dun systme e forces

3.2 Mamentrésulan o un o

353 Torseur d

Jadsyswmedelolcesnul !

355 Coug

Statque e dos Stences o o Techniques do Nantes
5 Eqivalnse ds systémes d oo

JST{avauxd igés

361 Projection de foress

562 Cotedo isutan

363 Réducton dun ystame & de forces

4 Principe Fondamental de la Statique 31

1 Systemes matériels, solides matériels
42 Rapbres et éfirntiels d'bsarvation
42.1 Repére

44 Misoen applicaton  princpe fondamental de a statiqe
45 Principe des Acios Mtusles (Prinepe de o éacin)
I Tmm e

‘Corps soumis  deux force
162 Carmn des résctons dappuis
46,3 Pendul
6.4 Bloc sur plan incing rotant
465 Peintro sur uno G

i

46,9 Disque sur une barre alasuque {ctiatl)
46,10 Etude d'un empilement de cylind:
4611 Echello doure
Torseur d'une chul\]e anme lmeu]u:

513 Ao

6.14 Application 2

15 tagere
46,16 Retenue d
4617 Satque Fun porie sostataus |
610 Baulie dane stractur s
5 Mouvements dos ropores cmemanm.eusssohdessv
31 ol mdz’fnrmabl .

3 Travec'mre Champ de iesse o d-aoelortion d sl
531 Traje

54 1 Pmpneles et v dcs soldos rgides .
n d'un vecteur de longuur constar
5 4 3 Swmncalmn  glomitriquedo s résulants nemidie
hamp d'accélération d'un
34 Rt as dbvaton e o sepbrs .
7 Vtossodogssomont au pointdocotact do deux solides
5.8 Exer

581 Vitessodo rotaton instantanndo
382 pencle e
Rabah BOUZIDI —
St Focub dek Seonces e des Techniques de Nantes
383 Rolament biles
584 Tige
58 Mecanae i
Roue de bicy
557ca!culdelav)wssede glissement ...
 des mas:

sxsysmmesma il

Masse, masse spécifique
6.3 Centre de masse
6.4 Symétrie matérielle
6.5 Théoréme de Guldin ...
6.6 Moment dinerti

3 Opbmaont el duno oupis
6.8.6 Quart de cylind
8.7 Opératouscontral principal dinerte

711 Cas dunsystéme do masss ponciulles
742 Ges dunsystime matér

72 Torseur dynamique

721 Cos to massos poncrueiles

72.2 Cas des systémes matériels

75 Torer b o dymamet ok un s ntoabis
73.1 Caleul du torseur cinétique

732 Calel d orseur e

75 Tomimen e mmgs o

7.5.1 Théoreme de Koénigs relaff au moment cinétique

752 Tndoreme ds Kosnigs et o momen t dynamique .
Théoreme de Kodnigs relatif 3 I'énorgie

T B

76.1 Moment. rmpnqun d’\m pnndnlp

7.6.2 Chenille de tracter A

765 Poncule double
wiement penduline d e plaque
 Dysamges oot
8.1 Loi fondamentale de la dynamm\l:
82 Ropbres qameen
généraux
s a 1 momme ol ésalant dnamue D
535 Téorome de la Lonsenalmn oo quanid o o,
Rabah BOUZIDI —
Staique Faculédes Suence: ol des Technuesdo Nanes

8.4.2 Définition de Ia puissance d‘une force
.43 Difntonde Fénergio Potentielle
8.5 Théoremes de I
8.1 Théoromo de Iénergie Gnéiais
852 Téorsm dea consrvation d Fénergio mécanique
S
B6.1 Solde o glssoment
8:6.2 Chute d'une Tige sur un sol
863 Basulomontdun domi disqo

G63 fondune plan
86 Mowenent wmmencam L
867 Mowoment o frinago han s il

9 Dynar
o et o chocs o o perussions
9.1.1 Choe d

e perc
52 Thaomemes ginira ot 0 s

921 Totreme d a reutants dymamique
9.2.2 Théoréme du moment. dynami

3.2 Lol do contact lnnqeymellz
?AExerm o
9.4.1 Choe d'une barre sur un
842 cm u m. it roulant sur e bitée
ine disque sur un plan incling
9 A 4 Femauts e
5 Choc 'une masse avec une table
314 Choc d bt ane choche
9.4.7 Impact d'un disque sur un autre
10 Dynamique des ystémes ouvers 117
10 it ot byt
102 Princ mental de ia dynamique
1021 Tneareme fripa danique
1022 Théorime du moment dynamiqu
103w
3 Niowvement
e Mouement 1 un chanol que F'on remplit

1034 Mowement dune chaine
11 Equilibre ot stabilité - Formalisme | lagﬂnqmnll'{
11.1 Liaisons mécaniques

nique
n13 Liaisons qsomemques ! halsmw cmemmques
11 i ihe

173 Diaeements cumpaublss, pritm R
112 Equilibre des systemes

11.2.1 Méthode des travaux virtuels

Rabah BOUZIDI — page &

Statique Faculédes Sclencos o ds Techniques do Nantes

et Condmons e mommore o 0 sabité
1124 Etude de la condition de stabilité

1132 Equations de Lagrange . .
114 Exercic

11.4.1 Equilibre Pendule double . -
1142 Equibro dune dhole doctle
1143 Trépied

141 Chavse slasmwe

u 4 s Equauons de l-aqvanqe ms«ue roulant
Masse coulissant sur un cercea
u 4 s Equauons de Laqmme Régulatour do Wait

it Mouvemem de deux s
11411 Petits me
112 Eosiment £ dsgus oo it




TOTAL : 40h Répartition : CM : 200 TP : 0 TD : 20h CI : 0h

oui (4h)

Bibliographic

913 18 LG 5 PHY UE 994

Résistance des matériaux (X31P130)

Information générale générales

Intitulé de 1'unité d’enseignement

Résistance des matériaux (X31P130)

Langue d’enseignement Francais
Lieu d’enseignement

Niveau licence
Semestre 5

Responsable de 1'unité d’enseignement

THOMAS JEAN-CHRISTOPHE

Place de I’enseignement

Unité(s) d’enseignement pré-requise(s)

Parcours d’études comprenant 1'unité
d’enseignement

L3 Physique : Mécanique,L3 Physique : Mécanique - CMI Ingé. Calcul Méca. CMI-ICM

Programme

Objectifs (résultats d'apprentissage)

Al'issue de cette U.E., I'étudiant :

* Modélise une structure élancée dans son environnement par un modele unidimensionnel et
justifie son choix en autonomie

» Détermine le torseur des efforts de cohésion dans une poutre par équilibre local ou méthode des
coupures

« Utilise les lois de comportement généralisées pour relier les déplacements et les efforts internes
* Calcule les déformées de structures isostatiques de type barre, poutre de Bernoulli er de
Timoshenko, treillis et portique

* Calcule les déformées de structures hyperstatiques en utilisant les théoremes énergétiques

» Détermine la répartition des contraintes dans une structure

* Justifie le dimensionnement a partir de critéres de type déplacements ou contraintes maximales

* Confronte les modélisations des barres et des poutres a des résultats expérimentaux et discute le
domaine de validité

« Sait utiliser les équipements de mesure usuels en mécanique




Contenu

Cours et TD
1. Modélisation d'une structure élancée
2. Torseur de cohésion
- effort normal, efforts tranchants, moment de flexion, moment de torsion, coupures, équilibre
local
3. Cinématique
- section droite, hypotheses de Bernoulli, hypothése de Timosenko
4. Lois de comportement
5. Calculs de strutures isostatiques
- barres, poutres, treillis, portiques
6. Calculs de strutcures hyperstatiques
- énergie de déformations, théoreme de Castigliano, théoréme de Ménabréa
- calculs de barres, poutres, treillis et portiques
7. Dimensionnement des structures
- criteres de dimensionnement
Distanciel

TP

1) Treillis

Comparaison entre la prédiction des modéles analytique pour une structure de type treillis et les
déplacements expérimentaux relevés aux noeuds de la structure grace a des comparateurs (a levier
ou classique)

2) Poutre en flexion et torsion

Calcul de moment quadratique pour une structure réelle de type poutre en I. Relevé des dimensions
grace a un pied a coulisse.

Comparaison entre la prédiction des modeles analytique pour une structure de type poutre et les
déplacements expérimentaux relevés sur la structure grace a un comparateur numeérique.
Identification du module d’élasticité de la poutre en minimisant une fonctionnelle sur le logiciel
Excel.

3) Portique

Comparaison entre la prédiction des modéles analytique pour une structure de type portique et les
déplacements expérimentaux relevés sur la structure grace au suivi de points particuliers. Deux
photographies, a I'état initial et a I'état déformé, des cibles tracées a la surface de la structure
permettent en utilisant le logiciel de traitement d’image REGRESSI-REGAVI de mesurer le
déplacement de ces points.

La structure est traitée dans deux configurations de conditions aux limites pour aborder les
problémes isostatiques et hyperstatiques.

4) Poutre hyperstatique

Comparaison entre la prédiction des modeles analytique pour une structure de type poutre
hyperstatique et les déplacements expérimentaux relevés sur la structure grace a un comparateur
numérique.

Méthodes d’enseignement

Volume horaire total

TOTAL : 40h Répartition : CM : 14h TP : 12h TD : 14h CI : Oh

Enseignement a distance

oui (4h)

Bibliographie

913 18 LG 5 CLI UE 1427

Ouverture professionnelle - Physique (X31T040)

Information générale générales

Intitulé de l'unité d’enseignement

Ouverture professionnelle - Physique (X31T040)

Langue d’enseignement Francais
Lieu d’enseignement

Niveau licence
Semestre 5

Responsable de 1'unité d’enseignement

PERCEVAUX MARIE CHRISTINE

Place de I’enseignement




Unité(s) d’enseignement pré-requise(s)

L'UE 'Découverte et connaissance du monde du travail - Communication professionnelle' est en
continuité de l'UE 'Projet Professionnel de 1'Etudiant’, en permettant a 1’étudiant de mettre a jour
ses compétences et de poursuivre sa réflexion sur son projet professionnel, initiées en Licence 2.
Les étudiants arrivant d’autres facultés et n’ayant pas bénéficié d'un enseignement en lien avec la
construction de leur projet professionnel auront un accompagnement spécifique pour avoir tous les
éléments nécessaires a la réflexion.

Parcours d’études comprenant 1'unité
d’enseignement

L3 Physique : Physique,L3 Physique : Mécanique,L3 Physique : Mécanique - CMI Ingé. Calcul Méca.
_ CMI-ICM, L3 Physique : Physique - CMI Ingé. Nuclé. et Appli. CMI-INA,L3 Physique : Physique /
mineure Chimie

Programme

Objectifs (résultats d'apprentissage)

Projet Professionnel : recherche de stage et poursuite d’études

Al'issue de cette UE, I'étudiant saura :

- optimiser sa méthodologie de recherche de stage

- décrypter une offre de stage

- réactualiser ses compétences et remettre son CV a jour

- le fonctionnement des réseaux sociaux professionnels et créer son profil

- utiliser les services de l'université pour ses recherches de stage ou d’emploi.

Découverte et connaissance du monde du travail

Alissue de cette UE, I'étudiant aura :

- travaillé en équipe sur les différentes structures et organisations possibles rencontrées dans le
monde du travail (statut juridique, services, organigramme, taille, valeurs, partenaires..)

- étudié une structure en particulier, en lien avec son projet professionnel

- par le biais d'un jeu de role, pris conscience du réle des différents services (RH, marketing,
commercial,...) d'une structure dans le développement et le déploiement d'un projet

- connaissance de ses droits et devoirs en tant que stagiaire et aura travaillé sur sa maniere de
s'intégrer et de s’adapter dans un nouveau milieu professionnel

- connaissance de ce qu’est |’entreprenariat et des dispositifs en lien a 1'université
Communication

Au terme de I'UE ‘Ouverture Professionnelle’, I'étudiant connaitra :

- les principes fondamentaux de la communication systémique et interpersonnelle, utiles pour
communiquer en milieu professionnel

- la maniere d'exprimer un message clair, précis, bienveillant, a la reformulation et a 1'expression
d’un feedback

Contenu

L’enseignement de cette UE est réparti comme suit :

1. Des séances de TD permettant de travailler en mode projet sur la recherche de stage et la
communication orale : méthodologie, CV, lettre de motivation, utilisation du réseau professionnel
LinkedIn, de 'outil CareerCenter et certains réseaux pour les scientifiques tels que Researchgate.
2. Des séances de TD permettant de vivre et de comprendre le fonctionnement d’une structure
professionnelle. Ces séances permettront également a 1’étudiant de réfléchir a son positionnement
en tant que stagiaire dans un environnement professionnel.

2h40 : TD 1 : Méthodologie de recherche de stage : réflexion sur les objectifs pour ce stage,
construction des différentes étapes de la recherche, décryptage d’'une offre, mise a jour des
compétences, du CV et personnalisation de la lettre de motivation.

1h20 : TD 2 : Outils de recherche de stage : CareerCenter, LinkedIn : présentation et temps pour
remplir son profil.

2h40 : TD 3 : Communication orale : les fondamentaux de la communication, le non verbal,
comment construire une présentation professionnelle pour se présenter a un recruteur (pitch),
adopter une posture professionnelle.

4h00 : TD 4 : Simulations d’entretiens en sous-groupes autonomes et présentation du pitch
(évaluation).

4h00 : TD 5 : Les différentes structures et organisations possibles dans le monde du travail / Droits
et devoirs du stagiaire.

1h20 : TD 6 : L’apres licence : en sous-groupes, argumentation de ses perspectives post-licence.
Enseignement en distanciel

Avant certaines séances de TD (TD1, TD2, TD3, TD5), un enseignement en distanciel sera proposé
aux étudiants :

Outils de mise en réflexion sur les objectifs du stage recherchés ;

Documents a lire de fagon a pouvoir les mettre en ceuvre autour de la méthodologie de recherche
de stage ;

Power points a visionner sur les outils Career Center et LinkedIn ;

Vidéos a visionner sur les différentes organisations et types de métiers exercés dans une
organisation ;

Quizz a réaliser sur les droits et devoirs du stagiaire.

Méthodes d’enseignement

* Travaux en groupe de TD et en sous-groupe (par 3 ou par 6).

» Mise a disposition d’outils de réflexion personnelle et de sources d’information.

» Pédagogie inversée : réflexion individuelle a partir de supports. de réflexion et restitution en
groupe, présentations orales faites par les étudiants.

Autoévaluation et prise de conscience des apprentissages réalisés.

Volume horaire total

TOTAL : 16h Répartition : CM : Oh TP : Oh TD : 16h CI : Oh

Enseignement a distance

oui (1.6h)




Bibliographie

Site CareerCenter : http://univ-nantes.jobteaser.com/fr/backend
Lien LinkedIn : https://fr.linkedin.com/

Lien ResearchGate : https://www.researchgate.net/

913 18 LG 5 TR UE 2132

Stage libre (X31T200)

Information générale générales

Intitulé de l'unité d’enseignement

Stage libre (X31T200)

Langue d’enseignement Francais
Lieu d’enseignement

Niveau licence
Semestre 5

Responsable de 1'unité d’enseignement

Place de I’enseignement

Unité(s) d’enseignement pré-requise(s)

Parcours d’études comprenant 1'unité
d’enseignement

L3 Chimie : Chimie / mineure Chimie Avancée, L3 Chimie : Chimie Biologie,L3 Chimie : Chimie /
mineure Physique,L3 Chimie : Chimie /mineure Enseigner a 1'Ecole Primaire EEP,L3 Physique :
Mécanique - CMI Ingé. Calcul Méca. CMI-ICM,L3 Physique : Physique - CMI Ingé. Nuclé. et Appli.
_ CMI-INA,L3 Maths : Maths / mineure CMI Ingéniérie Statistique CMI-IS,L3 Info : Maths Info /
mineure CMI OPTIM,L3 SPI : Electronique, Energie Electrique, Automatique EEA,L3 SPI : Génie
Civil,L3 Info : Informatique / mineure Informatique,L.3 Maths : Maths Economie,L.3 Info : Maths Info
/ mineure Maths Info,L3 Maths : Maths / mineure Maths,L3 Info : MIAGE / mineure MIAGE
Gestion,L3 Info : MIAGE / mineure MIAGE Info,L3 Physique : Physique,L3 Physique : Physique /
mineure Enseigner a 'Ecole Primaire EEP,L3 Physique : Physique / mineure Chimie,L3 Physique :
Mécanique,L3 SV : Advanced Biology Training ABT,L3 SV : Biologie Cellulaire et Moléculaire
BCM,L3 SV : Biologie Cellulaire et Physiologie Animale BCPA,L3 SV : Sciences du Végétal et de
I'Aliment SVA / mineure SVA,L3 SV : Sciences du Végétal et de I'Aliment SVA / mineure Enseigner a
1'Ecole Primaire _EEP,L3 SV : Biologie Cellulaire Véto Agro BCVA,L3 SVT : Biologie Ecologie
_BE,L3 SVT : Biologie, Géologie, Environnement BGE / mineure Enseigner a I'Ecole Primaire
EEP,L3 SVT : Biologie, Géologie, Environnement BGE / mineure Enseigner les SVT,L3 SVT :
Biologie, Géologie, Environnement BGE / mineure Environnement,L3 SVT : Sciences de la Terre et
de I'Univers STU

Programme

Objectifs (résultats d'apprentissage)

Contenu

Méthodes d’enseignement

Volume horaire total

TOTAL : Oh Répartition : CM : O0h TP : 0h TD : Oh CI : Oh

Enseignement a distance

non

Bibliographie

913 18 LG 6 PHY UE 1069

Stage (X32T040)

Information générale générales

Intitulé de l'unité d’enseignement

Stage (X32T040)

Langue d’enseignement Francais
Lieu d’enseignement

Niveau licence
Semestre 6



http://univ-nantes.jobteaser.com/fr/backend
https://fr.linkedin.com/
https://www.researchgate.net/
https://www.researchgate.net/
https://www.researchgate.net/

Responsable de 1'unité d’enseignement

Place de I’enseignement

Unité(s) d’enseignement pré-requise(s)

Parcours d’études comprenant 1'unité
d’enseignement

L3 Physique : Physique,L3 Physique : Mécanique,L3 Physique : Physique / mineure Chimie,L3
Physique : Mécanique - CMI Ingé. Calcul Méca. CMI-ICM,L3 Physique : Physique - CMI Ingé.
Nuclé. et Appli. CMI-INA

Programme

Objectifs (résultats d'apprentissage)

Contenu

Méthodes d’enseignement

Volume horaire total

TOTAL : Oh Répartition : CM : Oh TP : Oh TD : Oh CI : Oh

Enseignement a distance

non

Bibliographie

913 18 LG 6 PHY UE 1051

Mesure Physique (X32P100)

Information générale générales

Intitulé de l'unité d’enseignement

Mesure Physique (X32P100)

Langue d’enseignement Francais

Lieu d’enseignement

Niveau licence
Semestre 6

Responsable de 1'unité d’enseignement LECIEUX YANN

Place de l’enseignement

Unité(s) d’enseignement pré-requise(s)

Parcours d’études comprenant l'unité
d’enseignement

L3 Physique : Mécanique,L3 Physique : Mécanique - CMI Ingé. Calcul Méca. CMI-ICM

Programme

Objectifs (résultats d'apprentissage)

Alissue de I'UE 1'étudiant

» Maitrise le vocabulaire et les concepts de la métrologie

* Connait les mesurandes d’intérét en mécanique et les technologies de capteurs associés

* Sait controler ’homogénéité d'une équation en s’appuyant sur ’analyse dimensionnelle

* Calcule en autonomie les incertitudes de mesure pour un protocole de mesure donné

« Identifie les différentes fonctions électroniques d’une chaine d’acquisition

* Vérifie le dimensionnement du corps d’épreuve d'un capteur de force a I’aide d'un outil de CAO et
de calcul éléments finis en autonomie

Contenu

Chapitre 1) : contexte et panorama de la mesure en mécanique
« Définitions du vocabulaire de la mesure

* Histoire de la mesure, évolution des étalons de longueur et de temps
* La mesure en mécanique, quelques exemples d’application

» Panorama des techniques de mesure courantes

¢ Analyse dimensionnelle

Chapitre 2) Incertitudes de mesure

Chapitre 3) Chaine de mesure, montage électronique, capteurs
Chapitre 4) Focus sur quelques techniques particulieres

 Les capteurs optiques

* Les mesures de champ

Chapitre 5) Conception d’un capteur de force

* Principe de fonctionnement d’un capteur de force

* Vérification du comportement du corps d’épreuve d'un capteur de force avec le logiciel CATIA




Méthodes d’enseignement

Cours Magistraux
D
TD en salle informatique

Volume horaire total

TOTAL : 20h Répartition : CM : 10h TP : Oh TD : 10h CI : Oh

Enseignement a distance

oui (2h)

Bibliographie

La Mesure et l'instrumentation G.Prieur et M.Nadi
Mathématique de la planete terre Damien Gayet
Techniques de 1'Ingénieur -Unités de mesure SI
Techniques de I'ingénieur r1860

Capteurs : principes et utilisations F. Baudoin M.Lavabre

913 18 LG 6 PHY UE 1053

Vibrations des systemes discrets (X32P110)

Information générale générales

Intitulé de l'unité d’enseignement

Vibrations des systemes discrets (X32P110)

Langue d’enseignement Francais
Lieu d’enseignement

Niveau licence
Semestre 6

Responsable de 1'unité d’enseignement

THOMAS JEAN-CHRISTOPHE

Place de I'’enseignement

Unité(s) d’enseignement pré-requise(s)

Parcours d’études comprenant 1'unité
d’enseignement

L3 Physique : Mécanique,L3 Physique : Mécanique - CMI Ingé. Calcul Méca. CMI-ICM

Programme

Objectifs (résultats d'apprentissage)

A l'issue de cette U.E., I'étudiant :

* Met en équation un probléme de vibrations des systemes discrets a 1 degré de liberté en
autonomie, par principe fondamental de la dynamique ou par équations de Lagrange

* Identifie les grandeurs relatives au mouvement de dynamique ( masse, amortissement, pulsation
propre, fréquence propre)

* Résout le probléme vibratoire 1 ddl pour les mouvements libres amortis ou non

* Résout le probléme vibratoire 1 ddl pour les mouvements forcés amortis ou non

* Modélise une structure de type poutre par un systeme équivalent 1 ddl, et détermine sa premiere
fréquence propre

Contenu

* Met en équation un probléme de vibrations des systemes discrets a 1 degré de liberté en
autonomie, par principe fondamental de la dynamique ou par équations de Lagrange
* Identifie les grandeurs relatives au mouvement de dynamique ( masse, amortissement, pulsation
propre, fréquence propre)
* Résout le probleme vibratoire 1 ddl pour les mouvements libres amortis ou non
« Résout le probléme vibratoire 1 ddl pour les mouvements forcés amortis ou non
* Modélise une structure de type poutre par un systeme équivalent 1 ddl, et détermine sa premiére
fréquence propre
1. Systemes a 1 degré de liberté

- mise en équation (PFD, théorémes énergétiques, mécanique analytique)

- résolution du systéme libre sans et avec prise en compte de 'amortissement

- résolution du systeme forcée sans et avec prise en compte de 1'amortissement

- cas particuliers: échemon, indice (par transformées de Laplace), harmoniques (méthode directe,
transformées de Laplace, complexes), sollocitations périodiques (Transformées de Fourier)
2. Modélisation d'un systéme complexe par un systéme a 1 ddl

- modélisation du systéme (masse équivalente, raideur équivalente)

- comparaison avec calcul analytique ou numérique

Méthodes d’enseignement

Cours et TD, pré-requis sur Madoc

Volume horaire total

TOTAL : 20h Répartition : CM : 10h TP : Oh TD : 10h CI : Oh




Enseignement a distance

oui (2h)

Bibliographie

913 18 LG 6 PHY UE 1054

Meécanismes, CAO et simulations (X32P120)

Information générale générales

Intitulé de 1'unité d’enseignement

Mécanismes, CAO et simulations (X32P120)

Langue d’enseignement Francais

Lieu d’enseignement

Niveau licence
Semestre 6

Responsable de 1'unité d’enseignement LECIEUX YANN

Place de I’enseignement

Unité(s) d’enseignement pré-requise(s)

Parcours d’études comprenant 1'unité
d’enseignement

L3 Physique : Mécanique,L3 Physique : Mécanique - CMI Ingé. Calcul Méca. CMI-ICM

Programme

Objectifs (résultats d'apprentissage)

A l'issue de I'UE l'étudiant

* Lit un dessin d’ensemble de mécanisme simple ou un dessin de définition de piéces en
autonomie.

« Réalise des plans de pieéces mécaniques en autonomie

* Dessine un schéma cinématique de mécanisme simple en autonomie.

* Analyse une liaison mécanique constituée de plusieurs liaisons pour déterminer la liaison
équivalente.

¢ Dessine un mécanisme constitué de pieces simples a I’aide d’un outil de CAO (CATIA) en
autonomie

* Réalise la mise en plan d'un assemblage a 1'aide d'un outil de CAO en autonomie
 Réalise des calculs de pré-dimensionnement sur des pieces mécaniques simples a 'aide d’un outil
de CAO

Contenu

Cours et TD

Chapitre 1 : communication technique

Regles du dessin techniques, composants standards (visserie, clavette, joints,...). Dessin de
définition et dessins d’ensemble

Chapitre 2 : schémas cinématiques

Liaisons, Graphe des liaisons et schémas cinématiques pour des mécanismes simples
Chapitre 3 : liaisons équivalentes

Liaisons en série et liaisons en paralléle

TP : apprentissage de la CAO avec le logiciel CATIA V5

Séance 1 et 2: présentation du logiciel et prise en main

Base du dessin avec un logiciel de CAO. Initiation au module volumique. Dessin de pieces
volumiques simples.

Séance 3 : assemblage

Présentation de l'atelier « Assembly design » de CATIA. Présentation de la bibliotheque Tracepart
online. Assemblage des pieces dessinées lors des deux premieres séances, des composants de
visserie et des composants standards.

Séance 4 : mise en en plan 2D

Présentation de l'atelier «drafting » de CATIA. Mise en plan des pieces dessinées lors des deux
premiéres séances.

Séance 5 : Initiation au module de calcul EF

Présentation de l'atelier « Generative Structural Analysis » de CATIA. Vérification du
dimensionnement d’une équerre sous chargement statique.

Séance 6 : séance de synthese

Distanciel

Initiation au prototypage rapide en utilisant a la fois CATIA et le logiciel Zortrax, de la machine de
prototypage rapide en possession du département.

Initiation aux fonctionnalités de paramétrage du logiciel CATIA.




Méthodes d’enseignement

Cours

TD en partie, en salle de dessin sur tables
TP en salle informatique

Distanciel en support des TP de CAO

Volume horaire total

TOTAL : 40h Répartition : CM : 8h TP : 24h TD : 8h CI : Oh

Enseignement a distance

oui (4h)

Bibliographie

André Chevalier - Guide du dessinateur industriel
Jean-Louis Fanchon - Guide des sciences et technologies industrielles

913 18 LG 6 PHY UE 1056

Comportement mécanique des matériaux (X32P130)

Information générale générales

Intitulé de l'unité d’enseignement

Comportement mécanique des matériaux (X32P130)

Langue d’enseignement Francais
Lieu d’enseignement

Niveau licence
Semestre 6

Responsable de 1'unité d’enseignement

FRANCOIS MARC

Place de I’enseignement

Unité(s) d’enseignement pré-requise(s)

s4-phy-mécanique des milieux déformables Mécanique des milieux déformables 913 17 LG 4
PHY UE 960
s4-phy-physique moderne 1  Physique moderne 1 913 17 LG 4 PHY UE 956

Parcours d’études comprenant 1'unité

d’enseignement

L3 Physique : Mécanique,L3 Physique : Mécanique - CMI Ingé. Calcul Méca. CMI-ICM

Programme

Objectifs (résultats d'apprentissage)

A l'issue de cette UE, I'étudiant :

* détermine la ou les propriété(s) mécanique(s) a optimiser dans un probléme technologique de
mécanique simple

* trouve le matériau optimal a utiliser pour répondre au mieux a ce probléme a partir des tables
d’Ashby et Jones [MF, YL]

* calcule la réponse unidimensionnelle de matériaux viscoélastiques linéaires et élastoplastiques
(plasticité parfaite et écrouissage cinématique linéaire)

Contenu

Propriétés mécaniques des matériaux solides : élasticité, dureté, résilience, cout, masse volumique,
conduction thermique

Critéres de choix optimal : méthode d'Ashby et Jones. Utilisation des tables de propriétés. Choix de
matériaux dans des cas technologiques concrets.

Théories unidimensionelles de la viscoélasticité linéaire : Kelvin-Voigt et Maxwell et de 1'élasto-
plasticité : parfaite et écrouissage cinématique linéaire

Méthodes d’enseignement

Document de cours en ligne - distanciel partiel.
Cours magistral, travaux dirigés, travaux pratiques numériques.

Volume horaire total

TOTAL : 20h Répartition : CM : 10h TP : Oh TD : 10h CI : Oh

Enseignement a distance

oui (2h)

Bibliographie

Material Selection in Mechanical Design, Michael F. Ashby, Elsevier, ISBN : 0-7506-6168-2

913 18 LG 6 PHY UE 1058

Thermodynamique-Energétique (X32P140)

Information générale générales

Intitulé de l'unité d’enseignement

Thermodynamique-Energétique (X32P140)




Langue d’enseignement Frangais

Lieu d’enseignement

Niveau licence

Semestre 6

Responsable de 1'unité d’enseignement CARPY SABRINA

Place de I’enseignement

Unité(s) d’enseignement pré-requise(s)

s5-phy-Mécanique des fluides (913 17 LG PHY UE 992)

Parcours d’études comprenant 1'unité
d’enseignement

L3 Physique : Mécanique,L3 Physique : Mécanique - CMI Ingé. Calcul Méca. CMI-ICM

Programme

Objectifs (résultats d'apprentissage)

A l'issue de I'UE I'étudiant....

* connait la forme générique des lois de conservation de la thermomécanique.

« est capable d’étendre les lois de la thermodynamique classique aux milieux continus et de les
appliquer aux machines a circulation de fluides.

* sait réaliser un bilan de masse, d’énergie, d’entropie, de quantité de mouvement, de moment
cinétique et d’exergie.

* Connait les mécanismes de productions d’entropie et destruction d’exergie et comprend les
causes d’irréversibilité dans une machine.

* est capable de calculer des pertes ou des gains de charge le long d'un circuit hydraulique en
utilisant le théoréeme de Bernoulli généralisé, déduit du premier principe de la thermodynamique
pour les systémes ouverts.

« Sait calculer I'élévation de température ou le flux a fournir (resp. a évacuer) pour chauffer (resp.
pour refroidir), connaissant la géométrie, les conditions aux limites et toutes les caractéristiques
physique du fluide et/ou du solide.

« est capable de réaliser une analyse thermodynamique dans un rotor de turbomachines.

* est capable de tracer différentes transformations sur des diagrammes thermodynamiques a partir
des mesures relevées dans les installations expérimentales (pression, températures, hygrométrie,
débit)

* sait calculer un travail, un flux de chaleur, une puissance mécanique, une puissance hydraulique,
des rendements, des coefficients de performances ou d’efficacité a partir des mesures relevées dans
les installations expérimentales (pression, températures, hygrométrie, volume, vitesse
d’écoulement, couple)

Contenu

1. Extension de la « thermodynamique classique » aux milieux continus

2. Etablissement des équations de la thermomécanique des fluides

3. Etablissement de 1'équation de la chaleur et de ses conditions aux limites

4. Applications aux machines thermiques et aux turbomachines

Travaux pratiques : Transferts thermiques, pompes, climatiseur, moteur stirling

Méthodes d’enseignement

Cours, Travaux dirigés, Travaux Pratiques, Distanciel

Volume horaire total

TOTAL : 28h Répartition : CM : 14h TP : Oh TD : 14h CI : Oh

Enseignement a distance

oui (2.8h)

Bibliographie

Energétique, concept et applications, M. feidt, Dunod

913 18 LG 6 PHY UE 1062

Introduction a la méthode des éléments finis (X32P150)

Information générale générales

Intitulé de l'unité d’enseignement

Introduction a la méthode des éléments finis (X32P150)

Langue d’enseignement Francais
Lieu d’enseignement

Niveau licence
Semestre 6

Responsable de 1'unité d’enseignement

BOUZIDI RABAH

Place de I’enseignement




Unité(s) d’enseignement pré-requise(s)

Parcours d’études comprenant 1'unité
d’enseignement

L3 Physique : Mécanique,L3 Physique : Mécanique - CMI Ingé. Calcul Méca. CMI-ICM

Programme

Objectifs (résultats d'apprentissage)

Alissue de I'UE 'étudiant

» Formule 1'équilibre d’une structure a l'aide du théoreme du minimum de 1'énergie potentielle
totale.

» Formule I'équilibre des éléments finis par le théoreme de 1'énergie et le Principe des Puissances
Virtuelles.

* Modélise une structure en éléments finis et estime la qualité de ’approximation.

* Assemble les systemes d’équilibres élémentaires pour construire le systeme d’équilibre global de
la structure.

* Prend en compte les conditions aux limites en forces et en déplacements par la méthode directe.
* Prend en compte les conditions aux limites cinématiques a 1'aide des multiplicateurs de Lagrange
» Méne un post-traitement sur les éléments finis barre et poutre.

* Programme ses routines de calculs éléments finis pour la résolution de problemes de barres en
élasticité linéaire.

Contenu

TP : Programmation d’un code de calcul d’éléments treillis plan

Séance 1 : Présentation de 'environnement de programmation MATLAB. Présentation de la
structure du code, des données d’entrées et des données attendues en sortie.

Séance 2 : Programmation, de la partie, préprocesseur du programme : calcul de la matrice
raideur de la structure et réarrangement du systéme pour la prise en compte des conditions aux
limites et des chargements imposés

Séance 3 : Programmation, de la partie, postprocesseur du programme : calcul des déformations et
des contraintes

Séance 4 : Validation et débogage du code a travers des comparaisons avec les problémes traités
en TD ou par comparaison avec la structure treillis étudiée expérimentalement au premier semestre
(module RDM).

Méthodes d’enseignement

Cours
TD
TP

Volume horaire total

TOTAL : 44h Répartition : CM : 14h TP : 16h TD : 14h CI : Oh

Enseignement a distance

oui (4.4h)

Bibliographie

Klaus-Jirgen Bathe Finite Element Procedures

913 18 LG 6 PHY UE 1066

Analyse numérique pour la mécanique (X32P160)

Intitulé de 1'unité d’enseignement

Analyse numérique pour la mécanique (X32P160)

Langue d’enseignement Francais

Lieu d’enseignement

Niveau licence

Semestre 6

Responsable de 1'unité d’enseignement RAHMANI AHMED

Place de I’enseignement

Unité(s) d’enseignement pré-requise(s)

Parcours d’études comprenant 1'unité
d’enseignement

L3 Physique : Mécanique,L3 Physique : Mécanique - CMI Ingé. Calcul Méca. CMI-ICM

Programme

Objectifs (résultats d'apprentissage)




Contenu

1/ Résolution numérique des équations non linéaires
*Localisation et séparation des racines
*Méthode de bissection (ou de dichotomie)
*Méthode des approximations successives ou du point fixe
*Méthode de Newton-Raphson
2/ Résolution numérique des systemes d'équations non linéaires
*Localisation et séparation des racines par des méthode graphiques
*Méthode des substitutions successives (ou du point fixe)
*Méthodes de Jacobi et de Gauss-Seidel (non linéaire)
*Méthode de Newton-Raphson
3/ Résolution numérique des systémes d'équations linéaires
*Systemes d'équations linéaires a matrice particuliére
*Méthodes exactes a algorithmes finis
-Méthode de Gauss
-Méthode Gauss-Jordan
*Méthodes itératives
-Principe des méthodes itératives
-Méthode de Jacobi}
-Méthode de Gauss-Seidel
-Méthode de relaxation
*Méthodes d'optimisation
-Méthode du gradient et du gradient conjugué
4/ Interpolation numérique
*Rappels sur les polynémes orthogonaux
*Interpolation par un systéme de fonctions linéairement indépendantes
*Interpolation en puissance de x
*Polyndmes d'interpolation de Lagrange
*Polyndmes d'interpolation de Newton
*Interpolation par des fonctions splines
5/ Approximations de fonctions
*Rappels - espace vectoriel normé, espace préhilbertien
*Meilleure approximation dans un espace vectoriel normé
*Mesure de la qualité d'une approximation
*Méthode des moindres carrés pour les modeles linéaires
6/ Dérivations numériques
*Formules de dérivation numérique
*Différences progressives, régressives et centrées
7/ Résolutions numériques des équations différentielles
*Différentes approches de résolution numérique des équations
différentielles
*Méthode d'Euler (méthode a un pas)
*Méthodes de Runge-Kutta
8/ Intégrations numériques
*Formules de quadrature de précision n
*Formules de quadrature de Newton-Cotes
*Formules de quadrature de Gauss

Méthodes d’enseignement

Volume horaire total

TOTAL : 40h Répartition : CM : 14h TP : 14h TD : 12h CI : Oh

Enseignement a distance

oui (4h)

Bibliographie

913 18 LG 6 PHY EC 2086

Analyse numérique (X32P041)

Information générale générales

Intitulé de 1'unité d’enseignement

Analyse numérique (X32P041)

Langue d’enseignement Francais

Lieu d’enseignement

Niveau licence

Semestre 6

Responsable de 1'unité d’enseignement RAHMANI AHMED

Place de I’enseignement




Unité(s) d’enseignement pré-requise(s)

Parcours d’études comprenant 1'unité
d’enseignement

L3 Physique : Mécanique,L3 Physique : Mécanique - CMI Ingé. Calcul Méca. CMI-ICM

Programme

Objectifs (résultats d'apprentissage)

Al'issue de ce module, 1'étudiant saura :

- conaitre les méthodes élémentaires pour l'interpolation

- calculer numériquement une intégralle

- résoudre un systéme d'équations linéaires et non linéaires

- Comprendre les méthodes élémentaires pour résoudre un systeme d'équations différentielles
- manipuler les applications simples sur les nombres aléatoires

- Comprendre le mécanisme des dérivations numériques

- Choisir la méthode numérique adéquate en fonction de la nature du probleme a résoudre

Contenu

Objectif :

Introduction aux différentes méthodes numériques et a leur application en
physque.

Programme :

1 Interpolation
1.1 Formule de Lagrange
1.2 Algorithme de Neville

Intégration

.1 Méthode des trapézes, Simpson
.3 Méthode de Romberg

.4 Méthode de Gauss

NNNN

Equations non linéaires
.1 Méthode Bisection
.2 Méthode de Newton-Raphson

www

Systémes d’'équations linéaires
.1 Méthode de Gauss-Jordan

.3 Matrices triangulaires

.4 Méthode LU

.5 Méthodes itératives

A A DdpH

Equations différentielles

.1 Equation générale d’ordre n, réduction a n=1
.2 Méthode d'Euler

.3 Méthode de Runge-Kutta

(S0, [, 0|

Dérivations numériques
.1 Formules de dérivation numérique
.2 Différences progressives, régressives et centrées

()] o))

Nombres aléatoires
.1 Nombres aléatoires uniformes
.2 Applications simples

NN

Méthodes d’enseignement

Cours magistraux

Volume horaire total

TOTAL : 14h Répartition : CM : 14h TP : 0h TD : Oh CI : Oh

Enseignement a distance

oui (1.4h)

Bibliographie

913 18 LG 6 PHY EC 2088

TD TP analyse numérique mécanique (X32P162)

Information générale générales

Intitulé de l'unité d’enseignement

TD TP analyse numérique mécanique (X32P162)

Langue d’enseignement Francais
Lieu d’enseignement
Niveau licence




Semestre

Responsable de 1'unité d’enseignement

RAHMANI AHMED

Place de l'’enseignement

Unité(s) d’enseignement pré-requise(s)

Parcours d’études comprenant 1'unité
d’enseignement

L3 Physique : Mécanique,L3 Physique : Mécanique - CMI Ingé. Calcul Méca. CMI-ICM

Programme

Objectifs (résultats d'apprentissage)

Al'issue de ce module, 1'étudiant saura :

- conaitre les méthodes élémentaires pour l'interpolation

- calculer numériquement une intégralle

- résoudre un systéme d'équations linéaires et non linéaires

- Comprendre les méthodes élémentaires pour résoudre un systeme d'équations différentielles

- manipuler les applications simples sur les nombres aléatoires

- Comprendre le mécanisme des dérivations numériques

- Choisir la méthode numérique adéquate en fonction de la nature du probleme a résoudre

- réaliser des programmes en langage Python pour résoudre des problémes en physique avec des
méthodes numériques

Contenu

Travaux dirigés :
Mise en oeuvre d'une des méthodes numériques suivantes vue en cours pour résoudre un probleme

Interpolation

Intégration

Equations non linéaires

Systemes d’équations linéaires

Equations différentielles

Dérivations numériques

Nombres aléatoires

Travaux pratiques :

» Mise en pratique de certaines méthodes de calcul numériques vues en CM et TD, pour
la résolutions de problemes de physique.

« Cette mise en pratique sera réalisée par I'écriture de programmes informatiques en langage
Python.

NOUAs WN B

Méthodes d’enseignement

Volume horaire total

TOTAL : 26h Répartition : CM : Oh TP : 14h TD : 12h CI : Oh

Enseignement a distance

oui (2.6h)

Bibliographie

913 18 LG 6 LA UE 504

Anglais Professionnel Physique (X32A040)

Information générale générales

Intitulé de 1'unité d’enseignement

Anglais Professionnel Physique (X32A040)

Langue d’enseignement Anglais

Lieu d’enseignement UFR Sciences
Niveau licence
Semestre 6

Responsable de 1'unité d’enseignement

LE RESTE CECILE MARIE

Place de I’enseignement

Unité(s) d’enseignement pré-requise(s)

Anglais 3 et 4, ou équivalent.




Parcours d’études comprenant 1'unité
d’enseignement

L3 Physique : Physique,L3 Physique : Physique / mineure Chimie,L3 Physique : Mécanique - CMI
Ingé. Calcul Méca. CMI-ICM,L3 Physique : Physique - CMI Ingé. Nuclé. et Appli. CMI-INA,L3
Physique : Mécanique,L3 Physique : Physique / mineure Enseigner a I'Ecole Primaire _ EEP

Programme

Objectifs (résultats d'apprentissage)

A lissue de cet enseignement, 1’étudiant-e sera capable de :

1. réaliser un rapport dans le cadre d'un projet de groupe impliquant une mise en situation dans un
contexte professionnel simulé

2. rédiger un texte dans un anglais clair et grammaticalement approprié au contexte, dans le cadre
d’'un projet de groupe

3. faire une présentation orale s’appuyant sur le travail de groupe préparé dans le rapport écrit, en
s’exprimant dans un anglais clair et phonologiquement approprié et en communiquant avec un
degré d’aisance et de spontanéité qui rende possible une interaction normale avec un locuteur natif,
sans recours excessif aux notes

4. utiliser des outils de présentation adaptés a la situation de communication

5. répondre a des questions de compréhension sur des documents audio authentiques

Contenu

1. Développement du vocabulaire utilisé en anglais professionnel (vocabulaire susceptible d’étre
utilisé dans les tests TOEIC)

2. Discussion des spécificités des CV aux Etats-Unis et en Grande-Bretagne

3. Contenu d'une lettre de motivation

4. Déroulement d’'un entretien d’embauche

5. Vocabulaire utilisé lors des communications téléphoniques

6. Pratique de I'oral en contexte

7. Sensibilisation au systéme phonologique de I’anglais pour améliorer la prise de parole des
étudiant-e-s

Méthodes d’enseignement

Mixte

Volume horaire total

TOTAL : 16h Répartition : CM : Oh TP : Oh TD : 16h CI : Oh

Enseignement a distance

oui (1.6h)

Bibliographie

Aucun ouvrage obligatoire
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Stage libre (X32T200)

Information générale générales

Intitulé de l'unité d’enseignement

Stage libre (X32T200)

Langue d’enseignement Francais
Lieu d’enseignement

Niveau licence
Semestre 6

Responsable de 1'unité d’enseignement

Place de I'’enseignement

Unité(s) d’enseignement pré-requise(s)

Parcours d’études comprenant 1'unité
d’enseignement

L3 Chimie : Chimie / mineure Chimie Avancée, L3 Chimie : Chimie Biologie,L3 Chimie : Chimie /
mineure Physique,L3 Chimie : Chimie /mineure Enseigner a I'Ecole Primaire EEP,L3 Physique :
Mécanique - CMI Ingé. Calcul Méca. CMI-ICM,L3 Physique : Physique - CMI Ingé. Nuclé. et Appli.
_ CMI-INA,L3 Maths : Maths / mineure CMI Ingéniérie Statistique CMI-IS,L3 Info : Maths Info /
mineure CMI OPTIM,L3 SPI : Electronique, Energie Electrique, Automatique EEA,L3 SPI : Génie
Civil, L3 Info : Informatique / mineure Informatique,L3 Maths : Maths Economie,L3 Info : Maths Info
/ mineure Maths Info,L3 Maths : Maths / mineure Maths,L3 Info : MIAGE / mineure MIAGE
Gestion,L3 Info : MIAGE / mineure MIAGE Info,L3 Physique : Physique,L3 Physique : Physique /
mineure Enseigner a I'Ecole Primaire EEP,L3 Physique : Physique / mineure Chimie,L3 Physique :
Mécanique,L3 SV : Advanced Biology Training ABT,L3 SV : Biologie Cellulaire et Moléculaire
BCM,L3 SV : Biologie Cellulaire et Physiologie Animale BCPA,L3 SV : Sciences du Végétal et de
'Aliment SVA / mineure SVA,L3 SV : Sciences du Végétal et de 1'Aliment SVA / mineure Enseigner a
1'Ecole Primaire EEP,L3 SV : Biologie Cellulaire Véto Agro BCVA,L3 SVT : Biologie Ecologie
_BE,L3 SVT : Biologie, Géologie, Environnement BGE / mineure Enseigner a I'Ecole Primaire
EEP,L3 SVT : Biologie, Géologie, Environnement BGE / mineure Enseigner les SVT,L3 SVT :
Biologie, Géologie, Environnement BGE / mineure Environnement,L3 SVT : Sciences de la Terre et
de I'Univers STU




Programme

Objectifs (résultats d'apprentissage)

Contenu

Méthodes d’enseignement

Volume horaire total TOTAL : Oh Répartition : CM : O0h TP : 0h TD : Oh CI : Oh
Enseignement a distance non
Bibliographie
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